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The realized prototype systems permits
to localize pedestrians with accuracy better than 0.5 m.

DESCRIZIONE | DESCRIPTION

Il sistema permette I’autolocalizzazione in tempo reale di persone e veicoli ed é particolarmente adatto per gli am-
bienti indoor. Basato sulla tecnologia RFID-passivo (Radio Frequency Identification), usa tag appositamente progetta-
ti, che una volta istallati nel’ambiente, permettono ad un utente munito di un dispositivo di lettura dei tag di autolo-
calizzarsi sfruttando P’informazione fornita dai tag stessi.

Il sistema € a basso costo, la sua istallazione all’interno degli edifici € semplice e la manutenzione quasi inesistente.
Esso consente di elevare il livello di sicurezza all’interno degli edifici (in particolare quelli di grandi dimensioni) in
quanto rimane funzionante anche in caso di blackout elettrico permettendo I’assistenza ai soccorsi e alla evacuazio-
ne. Puo essere usato per la guida degli ipovedenti e i servizi basati sulla localizzazione, ma anche nella robotica do-
mestica e industriale.

The system is suitable for autonomous and real-time localization of people and vehicles in indoor environments. It is
based on passive Radio Frequency Identification (RFID) technology and exploits ad-hoc designed tags to be embedded
in the environment. A user provided with a device (e.g. handheld) able to detect tags can determine his position
exploiting tag’s information. The cost of the system is low, the installation is easy and the maintenance is marginal. It
improves the safety inside buildings because remains functional during emergencies and electricity cut-off and can be
exploited as a local positioning system for guiding assistance of first responders and evacuation. Other possible use
are self-guidance of blind people, location based services and robot localization.




